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Utilisation du module de pilotage distant 16A (réf.41018)

1. Associer au préalable le module encastrable a moins d'un métre
de la box COMWATT en alimentant les bornes L et N.

2.Cabler ensuite le module encastrable suivant le schéma ci-dessous.

3. Configurer ensuite I'entrée sur l'interface usager.

Ce signal permet de controler l'arrét et la
mise en service a distance du systéme.

Fonction 1 : contréle

marche/arrét a distance @ REMARQUE
de I'unité (par contact)

CN3

Cela s'avére trés pratique dans les
hétels et les batiments de bureaux pour
contrdler les unités intérieures depuis le
systéme de gestion du batiment.

Configurer I'entrée 1 sur le mode 03
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